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Teknik Ozellikler Uriin Aciklamasi

1 Calisma Gerilimi 18 - 33 VDC
2 Calisma Akimi < 2A @Yikslz, <6A @300N

Fircali DC Motor
Terminal Direnci: = 0,22 ohm

4 Fren Otoblokaj

3 Motor

Manyetik Enkoder
Calisma Gerilimi: 12 VDC (5-24VDC)

Cikis Sinyali: 2 adet TTL uyumlu kare dalga

5 Pozisyon Sensori
Tur basina sinyal sayisi: 1,5

DusUk Seviye Cikis Voltaji: 0,5 VDC (20mA)

Sinyal Genisligi: > Tms (yUksek motor hizinda,
giris gerilimi: 32VDC)

6 Bag Direnci <10 miliohm (Konnektor ile Sase)
Konnektor Tipi D38999 Seri IIl, 20WB35PN

g Eksenel Ytk 300 N (nominal) ve 500 N (maksimum)
Kapasitesi

9 Kurs Mesafesi 150 mm

10 Hz 28 VDC} gerilim ve SQO N nominal itme

kuvveti altinda maksimum hiz 75 mm/s

11 Renk FED-STD-595B 37030 Siyah

12 Adirlik 2,0 kg

13 Calisma Sicakligi -40°C’den +65°C arasl

14 Koruma Sinifi P67

300 N nominal ve 500 N maksimum itme
guclnesahiptir. 500 N yuk altinda kaymadan
durabilmektedir.
ALA-S50-150’nin arkasinda RS 422 haberlesme
protokolline sahip olan moduler bir striict Unitesi
bulunmaktadir.

SURB LITE Motor Driver yazilimi ile:

Kurs mesafesi tanimi, Glvenli mesafe tanimi

Ard arda ¢alistirmayi saglayan test ayarlarinin tanimi
Pozisyon bilgisinin takibi, Motor akim bilgisinin takibi
mm/sn olarak hiz bilgisinin takibi gibi fonksiyonlar
gerceklestirilerek izlenebilmektedir.

ALA-S50-150’nin  akim limiti  250ms boyunca
10A olarak set edilmistir. Bu deger (zerinde bir
akim ile karsilastiginda sistem korumaya gecerek
calismamaktadir.

ALA-S50-150, MIL-STD-810G standardina gore:

Calisma Sicaklik Araligi, Depolama Sicaklik Aralig,
Sicaklik Soku, Glnes Isimasi, Titresim-Mekanik Sok,
Nem, Toz, Yagmur ve Sizdirmazlik, Tuz Sisi, Basing/
Yiikseklik, EMI/EMC, gereksinimlerini karsilamaktadir.
Test metot ve prosedurleri ile ilgili detayh bilgi
isteyiniz.



